SAB 3013

Monolithisch integrierte N-Kanal-M0S-Schaltung
6-facher ANALOGWERTSPEICHER und D/A - WANDLER

fir mikrocomputergesteuerte Systeme
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SAB 3013

Allgemeine Beschreibung

Die Schaltung SAB 3013 ist als Analogwertgeber in mikrocomputergesteuerten
Fernseh- und Rundfunkgeriten konzipiert. Sie enthilt Analogwertspeicher und
D/A-Wandler fiir 6 Analogfunktionen mit je 6 Bit Auflésung,

Informationen fiir die Analogwertspeicher werden durch den Mikrocomputer iiber
eine asynchrone serielle Schnittstelle in den SAB 3013 eingegeben, die Analog=
werte werden somit durch die Software des Mikrocomputers gesteuert.

Die Schaltung SAB 3013 fiihrt eine Wortformatserkennung durch und 148t sich
zusammen mit Schaltungen anderer Wortformate an einem Datenbus betreiben.

Das Datenwort des Mikrocomputers filir den SAB 3013 besteht aus Informationen
zur Adressierung der jeweiligen Schaltung SAB 3013 Am wm&Vu zur Adressierung
des betreffenden Analogwertspeichers in der Schaltung Aw ww&v und zur Vor-
gabe des gewiinschten Analogwertes Am wm&v. Die Adresse der Schaltung ist iiber
zwei Eingidnge extern programmierbar, Es ist m6glich, bis zu vier Schaltungen

SAB 3013 iiber einen gemeinsamen Bus anzusprechen.

Der eingebaute Taktoszillator 148t sich fiir eine Frequenz morx zwischen 30 kHz
und 1 MHz beschalten. Die Analogwerte werden als Impulsmuster mit einer Wiederw
holfrequenz von CLK/64 AwamEmu 15,6 kHz bei forgx =1 MHz) ausgegeben, dabei
entspricht das Verhdltnis der HIGH-Zeit zur Zykluszeit dem Analogwert. Eine
dem Analogwert proportionale Gleichspannung wird extern durch Integration in

einem TiefpaB gewonnen.
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Funktionsbeschreibung

‘Die Dateneingabe erfolgt seriell iiber die Eingédnge DATA, DLEN und CLB. Am
‘Eingang CLB miissen Taktimpulse zum Einlesen der Daten am Eingang DATA angelegt
werden. Der Emfpang von Daten ist nur bei DLEN = HIGH méglich. Empfangene
Daten werden nur in den Datenzwischenspeicher iibernommen, wenn eine fiir den
'SAB 3013 giiltige Ubertragung vorliegt:
. Wdhrend der Ubertragung (DLEN = HIGH) miissen 12 Taktimpulse an CLB
empfangen werden (Wortformatspriifung).

« Das Startbit muB LOW sein.
. Die SystemadreBbits miissen A 2 SAA und B 2 SAB sein.
Das Datenwort fiir den SAB 3013 besteht aus folgenden Bits (siehe Bild 1) :

1 Startbit = 0

2 System-AdreBbits , A und B

3 AdreBbits zur Auswahl des gewiinschten >=mwmw£mﬂﬁmcmwatmnm (RA,RB,RC)
1 6 Datenbits zur Vorgabe des Analogwertes
Die Ubernahme in den Datenzwischenspeicher und die Weitergabe an den selek-
tierten Analogwertspeicher erfolgen durch einen Ladeimpuls an CLB bei

' DLEN = LOW.

DLEN ul_

_
_
#

Ladeimpuls

t>0 t>0

3 A B RA RB RC _

“H Start-

| | LsB me_rwm MsB |

System Speicher Analogwert

Adresse Adresse YM736327 3

Bild 1 CBUS-Ubertragung
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Adressieren der Schaltung

Die Schaltung wird durch Beschalten der Eingdnge SAA und SAB auf eine von
vier Adressen programmiert. HIGH an den Anschliissen entspricht "1" im Daten-
wort. Die AdreBbits A und B miissen mit der programmierten Adresse iiberein-

stimmen.

Adressieren der Analogwertspeicher

Ein Analogbefehl wird durch die AdreBbits RA, RB und RC adressiert. Die Daten

werden in ein Ausgaberegister AmmHmW&wobv geladen.

AdreBbit RA RB RC Analogwertspeicher Anschluf
0 0 0 (ungiiltig) -
1 0 0 ANAL 1 16
0 1 0 ANAL 2 15
1 1 0 ANAL 3 14
0 0 1 ANAL 4 13
1 0 1 ANAL 5 12
0 1 i} ANAL 6 11
1 1 1 (ungiiltig) -
Tabelle 1

Steuerung der Analogwerte ANAL1 ... ANAL6

Die wunaazbmmmmmnrtwsamemmd der Analogwerte wird von der Oszillatorfrequenz
morN bestimmt. Fiir eine Oszillatorfrequenz von ca. 1 MHz wird folgende Be-
schaltung empfohlen:

R 27 kQ zwischen den Anschliissen 2 und 3 (0SC und CLK)

C 27 pF zwischen AnschluB8 3 und Masse

Es ist auch moglich, ein Fremdsynchronsignal an AnschluB 3 (CLK) einzuspeisen.

Am Ausgang CLO steht das gepufferte Oszillatorsignal fiir andere Anwendungen
zur Verfiigung. Die Analogwerte ANAL1 ... ANAL6 werden als Impulse mit der

Wiederholfrequenz f /64 ausgegeben. Das Tastverhdltnis <ensiwmosm= 1/64

CLK
und 64/64)entspricht dem Analogwert.

12.81
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Datenbit X X X X X X Tastverhdltnis (HIGH) Bemerkung
LSB MSB

0 0 00 0O 1/64 niedrigster Wert
10 0 0 0 O 2/64
11 1 1 1 0 32/64 Einschalt-Reset
I -Wert
01 1 1 1 1 63/64
11 1 1 1 1 64/64 héchster Wert

Tabelle 2 Zuordnung des Datenwortes zu den Analogwertsignalen

Nach Einschalten der Speisespannung erzeugt die Schaltung intern einen Reset-
zyklus mit der Dauer einer Periode von CLK. Falls die Unterbrechung der Speise-
spannung kiirzer als 2 ps ist, wird kein Reset-Zyklus erzeugt. Nach erfolgtem
Reset-Zyklus sind alle Analogwertspeicher auf den Wert von 50 % A<e = 32/64)
eingestellt.

Speisespannungsanstieg dUp, /dt = 0,2 ... 0,5 V/us

Absolute Grenzwerte

Speisespannung Mbu = nmax. 7,5 A

-Uhp = max. 0,3 v
Eingangsspannungen U = max. 15 A

I

|GH = max. 0,3 v
mwwmmsmmm&wmsm HHH = max. 100 pA
Ausgangsspannungen co = max. 15 v

|co = max. 0 v
Ausgangsstrome HHD = max. 10 mA
Verlustleistung pro Ausgang mo = max. 25 mW
Verlustleistung pro Geh&duse w&o& = max. 250 mW
Umgebungstemperatur ¢d = 0 ... +70 °c
Lagerungstemperatur ¢m = -10 ... +85 °c

1.82
343
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Kenn- und Betriebswerte bei :UU =

sofern nicht anders angegeben.

Speiscspannung

Speisestrom

Eingdnge DATA, CLB, DLEN,
SAA und SAB

Eingangsspannung LOW
Eingangsspannung HIGH
Reststrom

Eingang CLK (Schmitt-Trigger)

Eingangsspannung LOW
Eingangsspannung HIGH

Reststrom

Hysterese
Oszillatorbeschaltung
R zwischen Anschl. 2 u. 3
C zwischen Anschl.3 u. U

SSs
Taktfrequenz

Oszillatorausgang CLO

Avﬂmrlvzwulbﬁmmw=mv
Ausgangsspannung LOW
Ausgangsspannung HIGH

Ausgénge ANAL1l...ANAL6

(Open-drain-Ausginge)
Ausgangsspannung LOW

Reststrom

1.82
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CLK

5V,

SS

=0 Vund 8; =0 ... +70 °c,

min. typ. max. Bedingungen
4,5 5 5,5 V
- - 35 mA Gcc = 5,0V
-0,3 - 0,8 V
2 - 12 A
- - 1 A cHu 0...12V
-0,3 - 0,8 V
3,5 - 12 A4
- - 1 LA cHn 0...12V
0,5 - - A4
27 kQ - 1 MQ
27 pF - 1 nF
30 kHz - 1 MHz
- - 0,8 V Ho = 0,5 mA
3,5 - - \' IHO = 0,1 mA
- - 0,2 V Ho = 0,5 mA
- - 0,7 V Ho = 6 mA
- - 10 LA COmu 5,5 V
- - 20 pA cOmu 15 Vv

SAB 3013

min. typ. max. Bedingung
CBUS-Eingénge DATA, CLB, DLEN (Bild 2)
Impul sdauer &v = &c L = 450 - - ns
Ubertragungsfrequenz nnrm = 0 - 1 MHz
tUbergangszeiten tg, = ttg T - - 1 us oﬁwo.m ps
= - - 0,1 ps t 20,6 us
p
DATA set-up-time
for DATA to CLB &mu = 0,8 - - us
DATA hold-time
for DATA to CLB &mv = 0,3 - - us
Enable set-up-time
for DLEN to CLB &mz = 0,4 - - us
Disable set-up-time
for CLB to DLEN &Uw = 0,4 - - us
set-up-time for DLEN to CLB
load initialize pulse &mr = 1 - - us
Ausgidnge ANAL1...ANAL6
i i t = t = - - 50 ns | R, = 10kQ
Ubergangszeiten HL LH ow = SouF
= - - 200 ns mr = 860Q
or = 50pF
Lastkapazitdt am Ausgang or = - - 1 nF
B -0 90%
DLEN

10% 10%

L

DATA

10% 10°%

L -

VF 746056

Bild 2 Zeitdiagramm fiir die CBUS-Signale

1.82
345




SAB 3013

Gehduse SO0T-38, Epoxid-Plastik, 16 Anschliisse

AnschluBbelegung
VQ746011.1
B
o
o
m
<
(72]
Draufsicht
Anschluf AnschluBibezeichnung
M Ugg 0 V (Masse)
GUU +5 V
4 CLB asynchrone Taktimpulse
5 DATA Dateneingang CBUS
6 DLEN Datenfreigabe
7 SAA s
M mW SAB Eingéinge zur Adressierung
M mw 0SC Oszillator Ausgang
3 CLK Oszillator Schmitt-Trigger Eingang
16) ANAL1
15) ANAL2
14) ANAL3
13) ANAL4 Analogwertausginge
12) ANALS
11) ANAL6
(10) cLoO gepufferter Oszillatorausgang
3.82
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SAB 3034

Monolithisch integrierte N-Kanal-MOS-Schaltung
ABSTIMMSCHALTUNG FUR FREQUENZSYNTHESE und L (Low)
6fach D/A — WANDLER FUR ANALOGFUNKTIONEN H (HIGH)

in mikrocomputergesteuerten Fernseh-Abstimmsystemen

n
o

n
=

alternativ
400 kHz vom
11;383_052 Uoo
]10
cu g3
Takt interner
Iu Oszillator [ Takt - Rezet - i
clol2 FUP
4MHz k
Abstimm- 5
Steuerung FON
programmier- ;
FOIV—4° barer —= Zzeitschalter |—+ >Mm_..___35. —= %
Eingangszahler anter AFCON
DATA L o : ANO
5 PR 5 s
2 - Speicher AN | £
i~ CBUS - 6 fach 6 $
DLEN 12_| 2| Autfang- Analog- AN2 | &
. . 7 o
m Register Register AN3 [
c
m Analogbefehle- 6 8 ANG | <
cLe \ﬂr $ Speicher 9 ANS
i
Tuss wrssi
Besonderheiten

. Abstimmung durch Vergleich der Vorgabefrequenz mit dem Ist-Wert.
Digitales Abstimmfenster wihlbar zu 250 kHz bzw. zu 500 kHz.

. Abstimmung mit AFC, Haltebereich wihlbar zu 1 MHz bzw. zu 1,5 MHz

. 4 MHz-Quarzoszillator oder alternativ 400 kHz-Synchronisation vom
v Mikrocomputer

. die Abstimmimpulsbreite ist in 4 Stufen an die Tunerkennlinie anpaBbar
. einfaches Abstimminterface mit grofier Stabilitdtsreserve

. digitales Ausgangssignal fiir korrekte Abstimmung

. 6 A/D-Wandler fiir Analogfunktionen mit je 63 Stufen

. CBUS-Schnittstelle fiir 12 bit-Datenwdrter

Kurzdaten
Speisespannung cvu = 5 v

| Temperagurhemeioh (0 i o B om0 ke $70 v 0N
Speisestrom HUU = 18 mA
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SAB 3034

Allgemeine Beschreibung

Die Schaltung SAB 3034 ist eine Abstimmschaltung nach dem Frequenzsynthese-
Prinzip und zugleich D/A-Wandler zur Ausgabe von 6 Analogspannungen fiir

Lautstidrke-, Klangsteller usw.

ilber die CBUS-Schnittstelle werden 16 Steuerbefehle mit je 12 Bits ein-
gegeben und bei giiltiger Ubertragung (12 bit-Datenwort, Startbit = 0) ins
CBUS-Auffangregister eingelesen.

Von den 16 Steuerbefehlen bestimmen sechs das Abstimmfenster, den AFC-Halte-
bereich, die Abstimmgeschwindigkeit und die Frequenz. Weitere acht Befehle
werden fiir die Analogfunktions-Steuerung verwendet.

Bei vorhandenem 400kHz-Mikrocomputer-Taktausgang (nc 8048) kann auf die Quarz-
beschaltung des Oszillators verzichtet werden, der Takt wird am Oszillator-
eingang CLI eingespeist. Die zwei restlichen Steuerbefehle werden zur Takt-
steuerung intern/extern bendtigt.

Der 12 bit- Frequenz- und Abstimmz#hler ergibt eine Genauigkeit von

1024 Zmn\mpm = 250 kHz. Dieser Wert liegt mit Sicherheit im Fangbereich der
AFC.

Die Frequenzvorgabe, maximal 1024 MHz, soll in 1 MHz-Schritten erfolgen AHQ
Bit). Durch einen weiteren Steuerbefehl kann die Frequenzvorgabe um 250 kHz/
500 kHz/750 kHz erhtht werden. Das Zihlergebnis am Ende der MeBzeit bewirkt
die Ausgabe eines positiven bzw. eines negativen Abstimmsignals FUP bzw. FDN.
Die Impulsdauer von FUP bzw. FDN hdngt von der GroBe der gemessenen Abwei-
chung ab und betrdgt maximal 2,5 ms.

Der Vorgang Messen/Abstimmen wiederholt sich so lange, bis das Zdhlergebnis
den Wert Null erreicht hat, das bedeutet, daB der Tuner richtig abgestimmt

ist.

6 Steuerbefehle addressieren die 6 Analogwertspeicher und stellen diese
mithilfe von 6 bit in 63 Stufen ein. Die "Analogwertausgabe" erfolgt puls-
breitencodiert mit 6,25 kHz. Extern wird nur noch je ein RC-Glied bend-
tigt.

Mit den restlichen zwei Steuerbefehlen kann die Analogwertausgabe unter-

bunden oder freigegeben werden.

6.80
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Funktionsbeschreibung

1.) Die Ansteuerung des SAB 3034

Die Eingabe von Befehls- bzw. Datenwértern erfolgt tiber eine serielle CBUS-
Schnittstelle. Zur Ubertragung eines 12 bit-Datenwortes ist ein Takt-Burst
CLB mit 14 Taktimpulsen erforderlich, alternativ kann auch ein Takt-Dauersig-
nal verwendet werden. Mit der fallenden Impulsflanke von CLB wird das an DATA
anliegende Datenwort in das CBUS-Auffangregister des SAB 3034 eingeschoben,
vorausgesetzt DLEN ist HIGH.

Damit keine falschen Daten angenommen werden,priift die Schaltung SAB 3034, ob
das Startbit = 0 ist, ob 12 Bits empfangen werden und ob wiéhrend der gesamten
Dateniibertragung DLEN = HIGH ist (siehe Bild 1).

Initialisierung:
Nach dem Anlegen der Speisespannung muB zuerst Datenwort 1 oder Datenwort 2
i{ibertragen werden, um die Schaltung betriebsbereit zu machen Aﬁ. a. Program-

mierung der Betriebsart des Taktoszillators, siehe Tabelle Hv.

Befehlsarten:

Es sind drei verschiedene Befehlsarten zu unterscheiden Awwmrm Tabelle 1):

- die ersten sieben Datenwérter (Bl = HIGH) dienen der Initialisierung von
Betriebszustdnden und der Bestimmung von Frequenzablage, Abstimmfenster,
AFC-Haltebereich und Abstimmgeschwindigkeit (siehe Tabelle 2).

- weitere acht Datenwérter (Befehle 9 bis 16) sind fiir die sechs Analogre-

gister bestimmt (BO und Bl = LOW). In den Befehlen 9 bis 14 bilden die

Bits B2, B3 und B4 die Adressen und die Bits B5 bis B10 den 6 bit-Wert
‘des angewdhlten Analogregisters, dessen Inhalt somit in 63 Stufen einstell-
bar ist. Die Befehle 15 und 16 konnen gleichzeitig alle Analogregister-
Ausginge sperren bzw. wieder freigeben.

Mit dem Einschalt-Reset sind alle Analogausginge auf Null gesetzt. Nach
dem Empfang der Befehle 1 oder 2 AHuwﬁwwwwmwmuﬂswv sind alle Analogregis-
ter-Inhalte auf Null gesetzt und die Ausgénge freigegeben.

- das letzte Datenwort (BO = HIGH) spricht den Speicher fiir die Frequenz-
vorgabe an. Mithilfe von 10 Datenbits (Bl ... B10) kann die Sollfrequenz
im 1 MHz-Raster vorgegeben werden. Sollen kleinere wuma=o=smoram¢¢o erfol-
gen, so konnen durch den Befehl 3 (Frequenzablage einlesen) auch minimale

Schritte von 250 kHz vorgegeben werden Amwmrm Tabelle 2). Durch die Initi-



SAB 3034

alisierung der Schaltung nach dem Einschalten

500 kHz und der AFC-Haltebereich 750 kHz.

betragen die Abstimmschritte

Tabelle_1 12 bit- Datenwdrter 1 bis 16 S = Startbit
Datenbits AdreBibits
Befehl/Adresse B10 B9 B8 B7 B6 B5 |B4 B3 B2| B1 BO S
Initialisierung/400kHz-Takt | X X 0o 0 0|1 o0 O
Initialisierung/4 MHz-Takt |X X 0 0 1 1 0 0
Befehle nach Tabelle 2 X X 0 1 0 1 0 0
Abstimmgenauigkeit 250 kHz | X X X X X X 0 1 1 1 0 0
Abstimmgenauigkeit 500 kHz | X X X X X X 1 0 0 1 0 0
Haltebereich AFC 500 kHz | X X X X X X 1 0 1 1 0 0
Haltebereich AFC 750 kHz | X X X X X X 1 1 0 1 0 0
unbenutzter Befehl X X X X X X 1 1 1 1 0 0
Analogspeicher 0 0 0 0 0 0 0
Analogspeicher 1 0 0 1 0 0 0
Analogspeicher 2 0 1 0 0 0 0
Analogspeicher 3 0 1 1 0 0 0
Analogspeicher 4 1 0 0 0 0 0
Analogspeicher 5 1 0 1 0 0 0
Analogausgabe frei X X X X X X 1 1 0 0 0 0
Analogausgabe gesperrt X X X X X X 1 1 1 0 0 0
Dateniibertragung
10 bit-Frequenzvorgabe 1 0
Tabelle 2 B8 B7 B6 BS5
Vorgabe der Betriebsarten Frequenzablage 0 X X 0 0
Mwwewﬂﬂwwmwﬂwwwwmmwwmm. Frequenzablage +250 kHz X X 0 1
Frequenzablage +500 kHz X X 1 0
Frequenzablage +750 kHz X X 1 1
Abstimmgeschw. 2,5 ps/250 kHz 0 0 X X
Abstimmgeschw. 5 ps/250 kHz 0 1 X X
Abstimmgeschw., 10 ps/250 kHz 1 0 X X
Abstimmgeschw. 20 ps/250 kHz 1 1 X X

SAB 3034

DLEN

impuls

Start-
DATA bit

Vons081.1

Bild 1 Einlesevorgang eines Datenwortes (Zeitangaben siehe Seite 15)

Analogwert-Ausgabe (Bild_2)

Jeder der sechs Analogwerte wird pulsbreitenmoduliert in 63 moglichen Stufen
ausgegeben. Diese Impulse wiederholen sich alle 160 ps (64 emw&cm&»onmav.
Extern werden die Impulse in einem RC-Filter integriert und dadurch die
Analogspannung gewonnen. Durch die Befehle "Analogausgabe gesperrt" und
"Analogausgabe frei'" konnen alle Analogwert-Ausgénge gleichzeitig gesperrt

bzw. wieder freigegeben werden.

123 L

Takt =

160 ps

Ausgab
o 1

Ausgabe _
50

Ausgabe
100 - —_—

VO746052

Bild 2 Ausgangssignale der Analogwert-Ausgabe
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3.) Abstimmprinzip (siehe Bild 3)

Die Abstimmung auf einen Sender erfolgt in einer geschlossenen Regel-
Schleife nach dem Frequenzsynthese-Prinzip. Der Schaltung SAB 3034 wird
die - im Vorteiler SAB 1018 durch 256 geteilte - Tuner-0Oszillatorfrequenz

f zugefiihrt. In einer definierten Zeit &E Amw¢~$ Bild »v wird dem Ab-

0sz

stimmzdhler die Abooramum im programmierbaren Vorteiler durch N3 geteilte)

Frequenz f /256 zugefiihrt und die Impulse mit der Vorgabefrequenz vergli-

0sz

chen. Liegt das Z#hlergebnis im spezifizierten Bereich AE-m&»EE»mam&mu.v‘
so wird AFCON = HIGH und die iiber die ZF wirkende AFC eingeschaltet.

Gleichzeitig wird die erlaubte Frequenzabweichung auf den Wert des AFC-

Haltebereich vergroBert.

Liegt das Zihlergebnis auBerhalb des spezifizierten Bereiches, so bleibt
AFCON = LOW. Abh#ngig davon, daB das Zéhlergebnis groBer oder kleiner Null
ist, werden Abstimmimpulse FUP bzw. FDN ausgegeben, bis der Tuner richtig
abgestimmt ist. Die Impulsbreite von FUP und FDN héngt von der GroBe der
gemessenen Abweichung ab und betrdgt maximal 2,5475 ms. Nach beendeter

Abstimmung wird der Z&hler nochmals geladen, bevor die ndchste Frequenz-

messung beginnt.

Bild 4

ZF
AFC AFCON
Rmn Ein)
+ Uabst FupP Abstimm-
Tuner FDN Steuerung
Abstimm-
fosz Interface
1:256 Abstimm-
Vorteiler Zahler
SAB 1018 . mo_< 1:K
Vorteiler
1:N3
interner Zeitschalter (tr,) Vorgabe-
Takt Frequenz

ﬂ Tret

Bild 3 FLL-Abstimmprinzip
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Befehle
il

V0756018

TEST

Laden
(intern)

AFCON

FUP/FDN
(min.)

FUP/FDN
(max.)

SAB 3034

Mefzeit Abstimmzeit
[e—————tm=512ms ————————>4+—— 2,56 ms —*

ji

VX746053

Impulsdiagramm fiir den Frequenz-MeBvorgang
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SAB 3034

4.)

5.)

q%mmEmENEm ssung

In der geschlossenen Abstimmschleife gilt filir den Tuner-Oszillater

momn = = N2 b mﬁmm " K
dabei sind mﬂmm = 400 kHz (vom internen Taktoszillator)
N3 = Teilerzahl des internen Vorteilers
K = programmierbarer Faktor
N2 = siehe weiter unten

Die Abstimmgenauigkeit ist definiert durch

256 N3 .
N2 ref

der Zdhlerlédnge von 12 bit und der maximalen Frequenzvorgabe von 1 GHz

Afi =

und betrdgt, aufgrund

Afi = Hmwm = 250 kHz wund liegt damit innerhalb
= des AFC-Fangbereiches.
In der Praxis wird N3 = 5 gesetzt. Mit w&mm = 400 kHz gilt somit fiir N2
256 * N3 | _
N2 = e 400 kHz = 2048
Die FrequenzmeBzeit mE ist
£ = wm = 2048 - 2,5us = 5,12 ms
ref

In der Abstimmzeit von 2,56 ms werden Abstimmimpulse FUP bzw. FDN erzeugt,
deren minimale Impulsbreite 2,5 ps fiir jede 250 kHz Frequenzabweichung ist.
Weil N3 = 5 ist, betrdgt der verbleibende Frequenzfehler

Afi
mou - N3

= 50 kHz

Das Abstimmfenster Aft

Wird eine Abstimmung eingeleitet, so wird die Tuner-Oszillatorfrequenz mom<

bis auf einen Restfehler abgestimmt, der durch Lage und Breite des Abstimm-
fensters Aft bestimmt ist, Breite und Lage von Aftergeben sich wie folgt:
Bekanntlich ist WNM = moma - Hme (BT = Bildtriger der Sendefrequenz)
Beim Einschalten der AFC soll gelten:

- for (MHZ)

SAB 3034

Fiir den gewiinschten Wert mNd = 38,9 MHz betrdgt der maximale Wert wNwA+v

fp(+) = (38,9 + Aft + 0,05) MHz

Wegen der Nachbarkanal-Tonfalle gilt meﬁ+v < 40,4 MHz. Daraus folgt:

Aft + 50kHz = 1,5 MHz
in praxi ist +Aft { 500 kHz ausreichend.
al = "
frro-m for frin fosz

+Aft
~ .
. r tAfa .'_ MHz

VM 736179

I
|
|
|

|
AFC-Haltebereich

AFC-Fangb.

Bild 5 Nachstimm-Beispiel

Die minimal zuldssige Zwischenfrequenz mNmA|v wird vom Tontrédger des Nachbar-

kanals meeA 1) bestimmt. Im VHF-Band betrigt die Bandbreite b = 7 MHz,
n-
entsprechend gilt
frp(ne1) = (fpp o - 1,5) Miz
Daraus folgt MNmA-v =t , - Mt - f - Tppn) ¥ 1,5 MHz
= 40,4 - (Aft - 0,05)
Erforderlich ist mNmAlv = 40,4 MHz, wenn Aft = 0 ist.

Die Berechnungen zeigen, daB das Abstimmfenster Aft nur positiv sein darf.
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Tabelle 3 Beispiel einer Frequenzmessung f = 1,15 MHz

5.) AFC-Haltebereich Afa

Befindet sich die gemessene Frequenz im Abstimmfenster Aft, so ist die

AFC wirksam A>mooz = HIGH). Gleichzeitig wird die erlaubte Frequenzab-

Vorteiler Frequenzzéhler-

N3 =5 Inhalt

weichung auf den Wert des AFC- Haltebereichs Afa ausgedehnt. .
001000000000 <«— Frequenz einleseny Korrektur 150 kHz
Fiir das Aufsuchen von Sendern im Kanalbereich, aber abweichend von den
Normfrequenzen, wird die Vorgabefrequenz in Schritten von 1 MHz ge&ndert
und der AFC-Haltebereich Afa = 750 kHz gewdhlt. Dadurch wird gewdhrleis-
tet, daB sich die AFC-Haltebereiche *Afa iiberlappen.

Die Schaltung SAB 3034 bietet zwei Abstimmfenster Aft und zwei AFC-Halte-

bereiche Afa an, welche voneinander unabhingig verwendet werden kdnnen. 110000000000 ]

6.) Programmierbarer Faktor K

Der Faktor K errechnet sich aus moms = mwa + MNM. Fiir Normfrequenzen
nach CCIR-Norm B und G ist 010000000000
fos, = Xs25 + 38,9 = (X + 39),15 MHz (X ist eine ganze

positive Zahl)
AN + 39) ist der Faktor K. Die verbleibenden 150 kHz werden durch Vorein-

. s 100000000000
stellung des internen Vorteilers korrigiert.

In Tabelle 3 wird das Beispiel einer Frequenzmessung gezeigt. Zur Verein-
fachung wird die Messung von 1,15 MHz gezeigt, dabei sind a + Aft=250 kHz
und at/-Afa = 750 kHz grog.

000000000000 hbmw = +750 kHz

0 < +Aft < 250 kHz
7.) Die Abstimmgeschwindigkeit

Im Normalfall betrdgt diese 2,5 tm\ 250 kHz. Die Abstimmsteilheiten der TTTI11T11111
Tuner sind je nach Frequenzband unterschiedlich. Deswegen 1#B8t sich der
SAB 3034 (einschlieBlich Abstimm-Interface) an die Abstimmsteilheiten,

durch Verédndern der Abstimmimpulsdauer bzw. der Ladungseinheit AMdHcE

IBREERREI
mal waﬁv. anpassen. (Ll

Zur Auswahl stehen 2,5 oder 5 oder 10 oder 20 ps/250 kHz (siehe Hmv.wv.

101111111111

ootttrtrettt

110111111111
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8.) Einschalt-Reset

Beim Anlegen der Speisespannung (dU/dt < 4 V/ms) findet in der Schaltung

SAB 3034 ein Reset statt, es

- Analogausgéinge A0 ... A5
FDN, AFCON
- Ausgang FUp

~ Ausgiénge

- das CBUS-Auffangregister wird zuriickgesetzt

- Schaltung fiir Systemtakt 400 kHz vorbereitet

Die Schaltung muB anschlieBend durch das erste oder das zweite Datenwort

werden:

Low
Low
HIGH

aus Tabelle 1 initialisiert werden, danach sind:

- die Analogregister auf den Wert Null gesetzt

- alle Ausginge freigegeben

- Aft = 500 kHz und Afa = 750 kHz gesetzt

- die Kontrollbits fiir Frequenzablage und Abstimmgeschwindigkeit geladen

- alle iibrigen Logikteile in einen definierten Ausgangszustand gesetzt.

Absolute Grenzwerte

Speisespannung
Eingangsspannung

Eingangsstrom

Ausgangsspannung

Verlustleistung pro Ausgang
Verlustleistung pro Geh&use
Umgebungstemperatur

Lagerungstemperatur

max.
max.

max.
max.

max.

max.
max.

max.

max.

-10

+70
+85

<< E <9 =<

]
=

B
=

J
aQ

o
Q

- Gehduse

SAB 3034

Epoxid-Plastik, 18 Anschliisse

DIV FUP AFCON DLEN  Upp
TEST  FON DATA  CLB

112183 4] 15 7

Uss  CLI ANl AN3  ANS
CLO  ANO  AN2  AN4

VX746041

Signal

Masse (0 V)

+5 V Speisespannung
Datenwort
Freigabe CBUS
Takt-Burst

Frequenz ﬁcE Vorteiler
Oszillator-/Takteingang
Oszillatorausgang an Quarz
Abstimmimpulse +
Abstimmimpulse -
Abstimmindikator-Ausgang

A

TestanschluB. LOW = Betrieb

Analogwertausginge 1 bis 6
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. o
Statische Kenn- und Betriebswerte bei cmm =0, U =5V, 8§ = 0...+470 oo. Dynamische Kenn- und Betriebswerte bei Cmm =0, duw =5V, ¢d = 0...470 C,

DD U
sofern nicht anders angegeben. sofern nicht anders angegeben.
min. typ. max. Bemerkungen
min. typ. max. Bemerkungen
Speisespannungsbereich GUU = 4,5 5 5,56 V
Speisestrom HUU = - 18 40 mA Eingéinge DATA, DLEN und CLB
Einginge DATA, DLEN, CLB Ubergangszeiten ttg = tmn T - - 1 ke
Eingangsspannung HIGH dH _ 2,4V - cuc weitere Zeiten nach Bild 1:
Eingangsspannung LOW GH L = -0,3 - 0,8V
Eingangs-Reststrom Hw = - - 20 pA dHuno,w..u,a DATA set-up-time for DATA to CLB &mu = 500 - - Bs
v DATA hold=-time for DATA to CLB &mb = 150 - - ns
Eingang FDIV .
Se=EecEan=Ss enable set-up-time for DLEN to CLB &wz = 500 - - ns
Eingangsspannung HIGH dH H = 2,4V - cuw disable set-up time
Eingangsspannung LOW Upp = -0,3 - 0,6V for CLB to DLEN tpg = 300 - - ne
Eingangs-Reststrom I = . - 2 =-0,3..5,0 set-up-time for DLEN to CLB
gang R 0 pi Uy=-0,3 w<v for load pulse &mr = 400 - - ns
Eingang TEST an Masse legen
i (Taktfrequenz siehe folgende Seite)
Ausginge >ZOnh.>zU. FUP, FDN, AFCON
("open-drain"-Ausginge)
Ausgangsspannung HIGH co H = - - 12 vV
Ausgangsspannung LOW co L = - - 0,4V Horu 1 mA
Ausgangsstrom I = - 1 10 mA
QL Eingangssignal FDIV
Ausgangs-Reststrom Hw = - - 10 pA comu 5,5 V
it i =t = 65 - - ns
Takt-0szillator ermmaneTe [~
. X Impulsdauer &tb = &tm = 60 - - ns
Triggereingang CLI )
= i i CLI -Ei i
Eingangsspannung HIGH GH . _ 3 _ v Takt OmNHHHW&onmwmmwnm A»oo kHz Huﬁmﬁwwuﬁbmv )
X . it it t =t = - - 8
Eingangsspannung LOW U = - - 0,8V Ubergangszeiten LH HL #
LI Impulsdauer HIGH &tm = 0,4 - - us
Gegentaktausgang CLO Impulsdauer LOW «tr = 1,7 - - us
Ausgangsspannung HIGH U H = - - U
A . s Speisespannung-Anstiegssteilheit
usgangsspannung LOW U = - - 0,5V
QL av/dt = - 0,02 4 V/ms
Ausgangsstrom LOW Ho L = - - 0,1 mA
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Dynamische Kenn- und Betriebswerte, Fortsetzung

min. typ,. . max, Bemerkungen
Ausgénge ANO...AN5, FUP, FDN, AFCON
Aww =12 k@, C; < 1 nF, an CLI mit
400 kHz synchronisiert)
Ubergangszeit &mr = ns
TokiirigusnsiLib
Taktfrequenz CLB £ = 0 - 66 kHz
a) 400 kHz-Synchronisation £ durch
Mikrocomputer an CLI
Tastverhdltnis = 0,56 - 0,8
Impulsdauer CLB = HIGH(90%) 4 1
= e - - s
wH 3£,
Impulsdauer CLB = LOW (10%) i
YL iy
b °
b) Quarzoszillator beschaltet
Quarzfrequenz »o = 1 - 4 MHz
Impulsdauer CLB = HIGH(90%) % 1
= - - s
wH 30: £,
Impulsdauer CLB = LOW (10%)° 4
Yo Ty s

Amaemowumu wird der Quarz SQ 4818 S von Valvo,
Bestellnummer 4322 143 04090)
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