SFC 606 B
SF.C 606 C

ASTABLE MULTIVIBRATOR
MULTIVIBRATEUR ASTABLE

BASIC CHARACTERISTICS 1
CARACTERISTIQUES PRINCIPALES R
. Operating free-air . '
‘ Package: tompomuro range - - vStorage temperature Vect) IcctmAl | Ig(mA)
Type
Boltier P de
- asmbisnte ﬂ fnnctlonn.um Min. Max. Typ. Max.
SF.C 6068 i
SF.C 606C CB-129 —26°C, +80°C —556°C, +125°C 9 18 18 160
APPLICATIONS APPLICATIONS.
~ Pump driving ; — Commande de pompes '
— Intermittent signal (winking light .. ... ) — Clignoteur (sutomobile . . .. )
~ Motor delayed control * — Commande temporisée de moteur
— Power multivibrator — Multivibrateur de puissence Y
General description Description générale o

SF.C 606 B/C is built to provide rectangular pulses
with adjustable frequency and duty cycle.

It allows cyclical excitation of a relay. Therefore it is
specially suitable to drive car winking-lights or
windscreen-wipper motor. ’

The B version i§ protected against polarity inversion.

Lecircuit SF.C §06 B/C est congu pour fournir des impulsions -
dont i at le Fepport cyciique sont'
PR - 3 -

réglables.

1l permet I'excitation cyclique d’un relsis ce qui le rend
particulidrement adapté & /s commande des clignotants ou
des moteurs d‘assuie-glace. - .
Le circuit SF.C 606 B est protégé conire I'inversion de
polarits.

PIN CONFIGURATION (See outline drawing on the last paje)
BROCH, (Voir dessin coté & ls dernidre page]
Package cB-129 Top view
Boftier Vue de dessus
Control
Output Ground Controle Generator output
Sortie Sortie relaxateur
[ T | l'—"l (]
o 9 8 7 6
) . | Do not use pin 4 in B type
thnutlllnrlnbrachodonnrﬁonﬂ
1 2 3 4 5
LI J U
Vee Ground Generator input
Masse Entrée relaxateur
74-8 1
ot 223
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SF.C 608 B} SF.C 606 C

L

=25°C .
ELECTRICAL CHARACTERISTICS tamb B ess othetwise specified!
CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES VCC' 12V " C mmm !
TEST CONDITIONS -~  VALUES
PARAMETERS SYMBOLS| . ) ; UNITS
Fassueren e R R T
Supply current per , ) ' o
. Cbuprg'nvt d’alimmup:iol?:cark:g'rdv lec 18 mA
Generator input cut-off current ' V. 0 » 1
Courant résiduel d’sntrée du relaxateur 5 = - uA
Generator input current io have low
level output 10
Courant nécessaire d 'entrée du relaxateur . A
pour obtenir I'état bas en sortie
(o] t saturation voltage = ' ‘
Tonsion de saturation en saie VoL loy = 110mA : 14 v
Output cut-off current
Coumtdcfummmlou’ombw foH 5 | wA
Out(;ut clipping volune (inductive ) v SF.C 606 B 22
OHSM } N v
;‘mﬂonfmcnm (:uwhm SF.C606C 13
DYNAMIC CHARACTERISTICS
CARACTERISTIQUES DYNAMIQUES
o F 0V < V, <035V o =B
[o] < <0, (%)
. ; 7 ’ (o] "R ox co
Oscillator frequency E ,
(Fé‘igu.";u de [‘oscillsteur . 0 045V< V4 < 4V Fo =22Fg
F 8V < v, <V F =0 ig#0
Duty cycle T oV < V7 <03V T =0,45
?F' 2)cy —
ig.
9 T 045V< V7 < 4V T =052
. Figure 1 V7 c** o Figure 2
I. .—1 . IgimA) |
o— .
10 9 8 7 6 1
Rg OL
23 45 lonj—
= = Co tls)
I I 1000 2 <Ry <120k [, Y
any value o t
vo . Co {qodmuc T P—— |
cC o {#+ M. .
1%} Available for {**) Antiparasite : z‘mtr:ency and duty cycle are not affected by
Fe Fa <4 kHz ppressor
» a(rmlnfdnbh pour £ N'Inﬂuor sur ls fréquence et ie mcﬁﬂ
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PULSE GENERATOR
GENERATEUR D'IMPULSION

1: ADJUSTABLE FREQUENCY
UNCHANGING DUTY CYCLE
FREQUENCE REGLABLE
RAPPORT CYCLIQUE CONSTANT

R2

Sl

T

9 8 7 6

D SF.C 606 B/C

1

Vec= 12v

T-1 .(R1+R2) C

s)
Fo 0,8 .

On time
Temps de conduction

Off time
Temps de blocage

}=0457

}sO,SST

2 3 4 5 : '
J =J
I | R1
‘ Ic ,

R, >1000 2

SF.C'606'B, SF.C 606 C

2: ADJUSTABLE FREQUENCY
ADJUSTABLE DUTY CYCLE
FREQUENCE REGLABLE
RAPPORT CYCLIQUE REGLABLE

L]l

10 9 8 7

) | SF.C6068/C
L2 3;' :JS e
[ L

1

R

Rg > 10008 « -~ - o e
Ry > 10009

On time
Temps de conduction

Off time
Temps de blocage

}=07 8y C

}=Rc c

3: ADJUSTABLE ON TIME
TEMPS DE CONDUCTION REGLABLE

Vee=12V

R > 1000
On time
Temps de conduction

Off time
Temps de blocage

}=o,e (R1+R2) C

}=m c

4: ADJUSTABLE OFF TIME
TEMPS DE BLOCAGE REGLABLE

r'—l R2
I, S P
P SF.C 806:B/C ‘ R
et

R; > 1000 Q

On time
Temps de conduction

Off time
Temps de blocage

}=07 R1 ¢

}=0.75 (R1 +R2) C

NS




SF.C606.B, SF.G 606:C

OPERATING (See applications 1)
FONCTIONNEMENT (Voir applications 1)

When S1 and S2 are off, Vg is connected to pin 7
by Ry, output voltage. is high (+ Vce) and relay is
off stage.

When S1 or. 82 is on, pin 7 voltage is low (VcC
divided by pbtentiometer : Ry, and lamps resistance).
Output voltage V4ois low and the relay is immediatly
excited. ’

Winking fréquency is fixed by Rg CO network.

Pin 7 voltage changes with the same frequency
between VCC (excited relay) and low level voltage
(unexcited relay).

When S1 or 82 is again off, V is permanently Vcc
and after the last cycle VioisVee

There is no delay time (except relay closing time)
between closing S1 or §2 and lamps lighting.

LAMPS CONTROL

During relay off time vy is fixed by Rm and lamps
resistance ratio.

If one of the lamps is burnt out V5 becomes higher
and a threshold circuit doubles the frequency capaci-
tor.

C protects winking against transients.

i

Si S1 et 52 sont ouverts, la tension en 7 est Vo, ramende

..par la résistance Ry, cette tension bloque !'étage de sortie

du circuit, le relais est au repos.

Si S1 ou 82 est fermé, Ia tension en 7 est basse (divissur
P iq des | ). Ceci a
pour effet de débloquer I'étage de sortie du circuit et
d‘exciter immédiatement le relsis.

Rm et

" ing

La fré dc’l lig -est alors
résesu Rp Co.

par e

La tension en 7 varie & cette méme fréquence entre Voo
{relais excité) et une tension proche de O {[relais au repos).

Si, de nouveau, on ouvre I'interruptéur [S1 ou S2) la tension
en 7 est en permanence Voc et I'étage de sortie va se
blog aprés la derniére phase d du relais.

Notons qu’il n'y a aucun temps mort (si ce n’est le temps
de fermeture du relais) entre l'action de l'utilisateur sur
Finterry des lampes.

/ / ot /

CONTROLE DES LAMPES
Pendant la phase de repos du relsis, le potentiel en 7 est

" déterminé par le rapport potentiométrique de Ry et des

lampes.

Si I'une d'elles est coupée, le potentiel en 7 s'éléve et agit.
ainsi sur un dispositif & seuil qui détermine le doublement
de fréquence.

C évite linfh sur o

des pi
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SF.C 606 B, SF.C'606 C

APPLICATION 1: CAR WINKING-LIGHTS WITH BREAKDOWNNDICAWOR
APPLICATIONS CLIGNOTAN?‘AUTOMOBILEAVECCONTROLEDEPANNE ; S
! —0
I Vee
100 Q —-l R
p
—- N~ g : ,
O~ o] l
: «
[
uSF.CGOGBd] sz—* ________ \_
= SF.C 606C g
s1
O» Ny - o
o

CO:F Ro :ifc & H - “%b , L‘? E L1% L2

S1  Winking light direction indicator
ol de ch de directi

S§2  Engine failure indicator
Signalisation de véhicule immobilisé

Vee +12v:3V { 12V 21 W lamps

m 820 +5%2W Lﬁmpa:12V21w
RO 5600 Q ...........................................
C 100 uF, 6V

0 ' 12V, 2 Wiarmps
c 05...14F : 2 { eizv.am
Delay time when SWitch ...........oiiuninvninineeieneneninns R ... <03s
Terips mort au démarrage
Firstontime L. i i it e e R R R R T I <1s
Premiére période d’allumage . .
Winking frequency (20r4,21 Wlamps)  ........ ...ttt [ R +..Fg=14Hz
Fréquence de clignotement (2 ou 4 lampes de 21 W)
AFg ) . ' '
—(9V<Vcc<15V) ................................................................... <2%
DULY CYCIE oot itteete ettt e ettt e e et e e e e e e et itaiaes ae.. . T=0,45
Rapport cyclique R
Winking frequency (one 21 Wiamp) ... ... ittt [ S Fg=22 Fo=31Hz
Fréquence de clignotement (une lampe de 21 W) . : o7 g .
DutyCyCle .. e i i e e e e N 7=0,562
Rapport cyclique !
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SF.CE06B

TlMED COMMAND FOR GLA&S WIPPER WfTH SF.C 606 B
COMMANDE TEMPORISEE DE MOTEUR D'ESSUIE-GLACE AVEC SF. csos B

o ]
|
I ' :
: (o] O 1
| Jwoo l—— - S2 |
¢ 1 o O |
[ ) Sl
[y S R —" - | SR Spr)
- Y e
c N ©) J
SF.C 606 B
w [
-
VCC = +12V,t3V $y: Manual switch for timing
R1 = 1000Q /'::,?:,pm anuel pou
ir m: r
. R2 = 15kQ fonctionnement cadencé
R3 = 100k
C = 250uF,6V S,: Manual switch for normal mode
0 Interrupteur manuel pour fonction-
[ = 1uF nement normal

D diode is integrated in C version
La diode D est contenue dans le circuit SF.C 606 type C

On time (fixed) 2s
Temps de fonctionnement (fixe)

Off time (adjustable)

Temps de pause (réglable) } 4...20s

R3 : Adjusting off time
Réglage du temps de pause

8/7



SF.C606C

TIMED COMMAND FOR GLASS WIPPER WITH SF.C 606 C
COMMANDE TEMPORISEE DE MOTEUR D’ESSUIE-GLACE AVEC SF.C 606 C
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R1[] \s,

R3 R2

A
s

+12V £3V

! @ Interru, L]

pteur manuel pour
15 k2 fonctionnement cadencé
100 kQ

250 uF, 6 V 8,: Manual switch for normal mode
Interrupseur menuel pour fonction-
c = 1uf nement normal

<
8

$: Manual switch for timing
mode

-]
w
LI T I

D diode is integrated in C version
La diade D est conwnue dans le circuit SF.C 606 type C

On time (fixed) } 02s
Temps de fonctionnement (fixe)

Off time (adjustable)
Temps de peuse (régisble) } 4208

R3 : Adjusting off time
. Réglage du temps de psuse

m



